
数据回溯 图形化编程 半实物仿真系统

SIEON·S1

SIEON-S1采用H743主控与高精度传感器，深度适配FMT飞控
系统，性能稳定，接口丰富，支持多种无人设备，如四旋翼、垂
起固定翼、无人车，无人船，无人潜航器等，可满足大部分的场
景应用需求。

加速计电子罗盘 气压计 金属材质紧凑设计 丰富接口陀螺仪

5
6*

37*13mm

技术支持

智能控制器



BMIO88/ICM
-42688
 陀螺仪

BMIO88/ICM
-42688
加速计

SPL06

气压计

BMM150

电子罗盘

内 置 四 组 传 感 器 ， 智 能 控 制 器 实 时 监 控 多
路 传 感 器 数 据 ， 一 旦 出 现 故 障 立 即 执 行 冗
余切换，提高安全性与稳定性。

多传感器冗余组合 FMT-SIM视景仿真系统

多 场 景 多 载 具 可 选 ， 涵 盖 视 觉 识 别 ， 路 径
规 划 功 能 ， 具 备 高 一 致 性 (Sim to Real)
特点。

多场景多载具可选 路径规划

视觉识别 高一致性(Sim to Real)

支 持 多 旋 翼 ( 四 旋 翼 、 六 旋 翼 、 八 旋 翼
等 ) ， 固 定 翼 无 人 机 ， VTOL 垂 起 固 定 翼 无
人 车 ， 无 人 船 等 。 可 扩 展 到 其 它 任 意 无 人
平台，如机器人、异构无人平台等。

支持多种无人平台支持一键自动代码生成

算 法 模 型 可 一 键 生 成 高 度 优 化 的 C/C++ 代
码 ， 大 幅 提 高 开 发 效 率 ， 减 少 人 为 编 码 错
误。

FMT 飞 控 系 统 采 用 了 基 于 模 型 开 发 的 方
式 ， 以 图 形 化 方 式 搭 建 算 法 模 型 ， 可 以 更
高 效 地 调 试 和 优 化 算 法 ， 大 大 提 升 开 发 效
率 。 同 时 支 持 数 据 回 溯 功 能 ， 只 需 要 记 录
少 量 的 模 型 输 入 数 据 ， 通 过 数 据 回 溯 即 可
获得模型所有的日志数据信息。

基于模型开发支持数据回溯
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多旋翼/固定翼/Vtol垂起/无人车/无人船

SIEON-S1 智能控制器

接口

重量

输入电压

输出电压

最大测量电流

测量精度

分压系数

安培每伏

10-57.6V(2-12S)

5.3V/2A

100A

21.0

XT60/GH1.25 6Pin

37g

±0.2V/0.5A

33.33
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